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2.6 Docencia mediada por internet
2.4 Adaptacién de materiales docentes

2.1 Mejora de los procesos de tutoria

1.3 Actuaciones generales relativas a la extincién del titulo
de ICCP
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@ Fomentar la participaciéon activa de los alumnos en las

Practicas de Mecanica Computacional:

o Disminuir el nimero de sesiones con formato de clase
magistral, primando aquellas en las que el profesor realiza
una accién tutorial sobre el trabajo realizado por el alumno
en el dula, y fomentar el trabajo en grupo

o Actualizacién de meKNOPPIX a una versién mds moderna
para que pueda reconocer el hardware de los ordenadores
recientes y virtualizacidén para su uso en plataformas
Windows y Mac

o Empaquetado del software en formato de distribuciones
(linux) ubuntu para facilitar su instalacién a los alumnos.




Objetivos Iniciales
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@ Recopilacién y edicién para la Red de material docente
con el fin de incorporarlo a las Platarformas de
Telensefianza de la UPM

o Desarrollar y mejorar el material docente disponible con
objeto de que el alumno pueda llevar a cabo las tareas de
aprendizaje de la Mecanica Computacional en su propia
casa, fuera de las horas en que debe asistir a la Escuela.

o Alojar en su totalidad las Practicas de Mecanica
Computacional en la plataforma moodle de la UPM, como
parte de la asignatura Mecanica de 2° curso (ya alojada
desde el curso 2007-08).
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@ Internet: gestién de grupos, distribucién de material

docente, entregas de los alumnos, comunicacién
profesor-alumno.

@ Internet: enlace a la pagina web de las PMC (alojada en
un servidor propio del GIE), desde la asignatura Mecdnica
del servidor Moodle de la UPM

@ Laboratorio virtual de Mecanica a libre disposicién de los
alumnos.

@ Uso y desarrollo de software libre: las practicas se realizan
bajo el S.0. Linux, con una distribucién “live” basada en
Ubuntu desarrollada por nuestro GIE: mecaUbuntu
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EDUMEC Mecanica,

PROBLEMA PUNTUABLE (7 de Marzo de 198
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Maxima 5.20.1 http://maxima.sourceforge.net

using Lisp GNU Common Lisp (GCL) GCL 2.6.7 (a.k.a. GCL)
Distributed under the GNU Public License. See the file COPYING.
Dedicated to the memory of William Schelter.

The function bug_report() provides bug reporting information.
(%4i26) cg : [Psi,theta] ;
(%ho26) [P,4]

(%i27) r1 : [rectangulo,[a/2,a/2,0],rota(0,1),m,a,a] ;

100
} 010 |,maa
001

(%i28) s2 : [subsistema, [0,0,0],rota(-theta,1),[r1]];

(%o27) |:rectangulo

1 0 0
(%028) | subsistema, [0,0,0],[ 0 cos(d) sin(d) |[,| |rectangulo,
0 —sin(?) cos (W)

genérico maxima texto roman 10

-
antes de sesion
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(%i29) s1 : [subsistema,[0,0,0],rota(Psi,3),[s2]1];

cos (T) —sm(‘I"
(%029) | subsistema, [0,0,0],| sin(®) subsistema, [0, 0,0],
0

0
0 |,m,a,a
1 ) Il
cos (¥) —sin(T) 0
(%030) |:|:snbsistema, [0,0,0],( sin (¥) cos( \I‘ 0 ) |:|:snbs|stema [0,0,0],
1
100
010
001

wizsa (3] )]

1 0 0
0 cos(?) sin(¥) |,||rectangulo, e .0
(& 2l i [tz

1 0 0 . 1
0 cos(d) sin(d) |,||rectangulo, [? 7 0}, 0
0 —sin (W) cos(d) 1]

(%i30) sistema : [s1] ;

oo

b a

atajo de teclado: return sesién empieza,
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Mecdnica
EXAMEN FINAL ORDINARIO (12 de junio de 2004)
Apellidos Nombre N Pipo

Ejercicio 4.° (puntuacion: 10/45) 1 ¢ 60 min.
Un sélido rigido estd formado por una varilla AB de ma- e

sa m v longitud B, ¥ un disco de masa m v radio f/2 \
soldado en su centro perpendicularmente al extremo A

de la varilla. Este sélido se mueve de forma que el punto
B permanee
lisa de radio B. Ademads, exis

ca en dicho punto B que permite el giro libre del solido |
alrededor de la varilla AB, vy que adicionalmente obliga |
a la varilla a permanec 1 un plano vertical mévil nor-

mal a la circunferencia (definido por OB y BA). m Rj2
Se pide !

1. Determinar ¢l mimero de grados de libertad ¢ cima v seleccionar justificadamente

. Obtener ¢l momento que ejerce la art: m B sobre la varilla.
_—
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Maxima 5.20.1 http://maxima.sourceforge.net

using Lisp GNU Common Lisp (GCL) GCL 2.6.7 (a.k.a. GCL)
Distributed under the GNU Public License. See the file COPYING.
Dedicated to the memory of William Schelter.

The function bug report() provides bug reporting information.

(%i17) cg : [Psi,theta,phi] ;
(hol?) [¥,9,¢]
(%i1g) di : [disco,[0,0,-R],rota(phi,3),m,R/2] ;

|: (coe(;f:) —sin(g) 0 ) RJ
(%o18) |disco, 0,0, R],| sin(y) cos(y) 0 M
0 0 1

(%i19) v1 : [varilla,[0,0,-R/2],rota(0,1),m,R];

g1 {100
(%019) varilla{o,(),—i}, 010 |mR
001

¥

genérico maxima texto roman 10

antes de sesion
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(%i20) 82 : [subsistema,[R,0,0],rota(-theta,2), [v1,d1]1]; 7

cos(¥) 0 —sin(d) R 100
(%020) | subsistema, [R,0,0], 0 1 0 s varilla,[O,O,—T], 010 |mR|,
sin(¥) 0 cos () 001

cos(ip) —sin(p) 0 R
disco, [0,0, — R],| sin(y) cos(y) 0 m
0 0 1

(%i21) sl : [subsistema,[0,0,0],rota(Psi,3),[s2]];

subsistema, [R, 0, 0],

cos(d) 0 —sin(¥) R 100
( 0 1 0 ) H:varllla,[0,0,—i] (0 0 ),m,R],[diﬁm, 0,0, R,
sin(d¥) 0 cos () 1

cos(p) —sin(w) 0 R
sin(g) cos(yg) 0 ,m,i
0 0 1

cos (¥) —sin(¥)
(%021) |subsistema, [0,0,0],| sin(¥) cos (\If
1]
0
1
0

I

genérico maxima texto roman 10 antes de sesi6n
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(%i22) aaux

F— -

: [are, [0,0,0],rotal0,1),0,R];

100
(%022) |are,0,0,0,| 0 1 0 |,0,R
001

(%i23) sistema

: [aaux,s1] ;

100 cos(¥) —sin(T) 0
(%023) ||aro,[0,0,01,( 0 1 0 ),0,R|,|subsistema, [0,0,0],| si N
001

sin(¥) cos(¥) 0
0 0 1
( () 0 —sin(¥)
subsistema, [R2, 0,0], 1

g1 (100
0 0 ,| | varilla, [0,0,—3}, 010 |mR
sin(9) 0 cos(d) 001

a3 ¢ ) ][]
isco, [0,0, — R],| sin(y) cos(yp Jm, =
1 o 0" 1 2 N

(hi2e)

»

genérico maxima texto roman 10 [dead]

.
sesion empieza
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EDUMEC Nombre Primer apellido Niimero de DNI Grupo actual
Carlos — e 10

Seleccione el grupo al que se quiere cambiar:

2 Grupo_1 (plazas libres 18, fecha 2011-04-05, hora 08:30:00)
© Grupo_2 (plazas libres 10, focha 2011-04-05, hora 10:00:00)
© Grupo_3 (plazas libres 5, fecha 2011-04-05, hora 11:30:00)
2 Grupo_5 (plazas libres 8, fecha 2011-04-05, hora 17:00:00)
© Grupo_6 (plazas libres 14, fecha 2011-04-05, hora 18:30:00)
© Grupo_7 (plazas libres 12, fecha 2011-04-06, hora 08:30:00)
 Grupo_10 (plazas libres 1, fecha 2011-04-06, hora 15:30:00)

© Grupo_11 (plazas libres 2. fecha 2011-04-06, hora 17:00:00)

2 Grupo_14 (plazas libres 1, fecha 2011-04-07, hora 10:00:00)

Aceptar |
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I CONGRESO INTERNACIONAL
SOBRE APRENDIZAJE, INNOVACION Y COMPETITIVIDAD

V LIBERTAD: LA LIBRE CIRCULACION DE CONOCIMIENTO
Madrid 26, 27 y 28 de Septiembre de 2011




Resultados

Convocatoria
2010-11

EDUMEC

Una metodologia de aprendizaje basada en la solucion de
problemas por ordenador

F. Gabaldon Castillo', 7.7. Arribas Montejo', 1.C. Garcia Orden', S. Blanco Ibdfiez', 1 M. Goicolea Ruigomez',

felipe.gabald, 8, juanjose.arrik s, juancaros @ s, sbl upm.es

goicokea@mecanicaupm.es

'Grupo de Innovacion Educativa en Mecdnica
Departamento de Mecdrica de Mecénica de Medios Continuos
E.T.S. Ingenieros de Caminos, Canales y Puertos. Universidad Politéenica de Madrid
Madrid, Espaiia

Ingericros de Caminos, Canales y Puerios de la Universidad

Restunen— En este articulo se presentan las experiencias innovadoras
llevadas a cabo en los ultimos afios en la docencia de las Pricticas de
Meinica Computacional, dentro de la asignatura Mecanicz del 2°
curso de la carrera de Ingeniero de Caminos, Canales y Puertos de la
UPM. Se describen los métodos docenies novedosos en <l
Laboratorio de Mecinica Conputacional, las distintas experiencias

Politéenica de Madrid. Desarrolladas en ¢l Laboratorio de
Mecanica Computacional de la Escuela, cn la docencia de las
mismas s¢ incorporan algunos métodos novedosos que son
descritos y amalizados en este articulo: uso de Intemet para. la
comunieacion profesor-alumnos, para la gestion de los grupas
de oricticas. para la distribucion de material docente v en la
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i En el curso 2010-11 se han inscrito aproximadamente 300

EDUMEC alumnos (120 % de los alumnos de nueva matricula)

@ En el LMC hay 24 puestos de trabajo siendo necesario
formar trece grupos de practicas cada curso

o Carga docente: 52 horas de clases magistrales, 78 horas de
atencién al alumno en el LMC, 13 horas de evaluacién,
mds tutorias, correcciones, etc.

@ Con el criterio de evaluacién utilizado (90 % evaluacién
convencional mas 10 % de PMC) los alumnos favorecidos
son del orden del 60% y el 20 % obtiene el punto
completo, necesitando sélo un 4,4 en la calificacién
ordinaria

e El 57 % obtiene la calificacién maxima en el ejercicio
resuelto a lo largo del curso, y sélo el 25 % obtiene la
calificaciéon méxima en el ejercicio resuelto de forma

individual



